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Flo'ppy-Disk-Inhrf-ace für KC85/ 1" Ke87 

OH Modul kontrolliert den Dalen verl:ehr mit zwe( 5. I / ... ioll Disketten­
i n der FM einfache Dic h te IBM 

37401 oder MFM (modifizierte Frequenzmodul at ion, dopp el te 
nach IBM 341 . Er beldqt 4 aufeinanderf olqell!lR E/A - - alls gehend von 
einer du rch Wickelbrücken einslellbnr·cn HntluLtl dress e . rür c1ie 5e gilt folgende 
Zuordnung: . 

Moduladresse 
,-10H ,-

20H 

Wickel br lic\: en 
X5. x- X5.e 

X4.x-X5.E 15. x- X4 . e 

Der ,Modul ist miLdem rDC-Konlroller U8272D04 aufg ebaut und interpretie rt des­
·sen Befehlssatz {siehe LB . RFE' 31:d19871 ,7031. "Der Dalenverkehr erfolgt über 
dd» Hauptstatusregister und den Datenpuffer dies es Aus Aufwands­
gründen ist nlcht DMA-gesteuert, so ndern e r folgt 
uber den ' Re.chnerbus . Das Signal TC (Termi nal Count - Abbruch des Transfersl 
'wird dur ,c h eine, Ein- bzw. Ausgabe auf den 'Po rt TC re;lisiert. Im ·einz 'eloan 
gelten folgend 7 Adre ssz uordnungen relativ zu r Hoduladresse: 

, 

o 
1 
2 
3 

FDC-Hauptstatusregister 
FD'C,- Da t enr eg i 5 

(rechnerseit iq nllr Inpu t) 
(Input und Output) 

Tc' ' 
TC 

(wahlweise,.Inpllt oder Öutput, wobei 
der DatenbU5 nicht ausgewertet wird) 

Der Anschluss der DiskettenlOlufl;lerke erfolgt über XB 1. Dabei I: anr. entweder 
eine 26-p olige Verteiler l eiEte 327/26 nach TGL 3771 2 in Schl itz kle mmtechnik auf 
der B-Seite oder 26-poli ge Buchsenle i ste ' 212-26 nach TG L 29331/04 auf der 
L-Seite e;ngesetzt werden. Im ersten Fall wird die Spe:ial,bandleitung XCA 26>:0.:) 
verl1ende-t , im z\'leiten Fall ist die Verwendung von 24 - poli-gem Fl ach bandkabel fIIit 
e i nem Wellenwidersl and von 105 Oho vorteilhaft ., Be i Reihe nschaJtu ng der • 

und ordnungsqernässen Abschl uss der Laufwerk ·. 
von 

Kabellängen von ma>:imal 5 !TI e-,reicht werden. 
Di e Steckerbelegung erfolgte in an ,das laufw!rk Robolron K5600. 20 . 

optimalen An passung anderer Laufwerkst yp en an den MDdul s ind die Wickel­
brücken XI I 12 und X3 vorges ehen. 

Steckerbele gung IBl: 

Signal Kon.takt Richtung Bedeutu f}l.! 

HL AI 
. I SE:) A2' 

11) A3 
ISE0 A4 
tSE2 AS 
, GND Ab 

, I ST A7 
IWD A8 
IWE A9 
, GND AI0 

GUD All. 
IHD AI2 
IR-DY . AI3 

BI 
GND B2 
GIID 83 
GUD B4 

/.SE I BS 
IMO Sb 
ISD B7 

GND BB 
'GND B9 

' ITD 810 
I 811 
IRD 812 

BI3 

Output 
(Outputl 
-Input 
Output 

(Output) 

Output 
Output 
Output 

Output 
'Input, 

Output 
<Output) 
Output 

In put 
Input 
Input 

Kopf laden,bzw. in Benutzu ng"( head load} 
Selektieren LW 3 (nicht benutzt, 
Indexloch erkannt 
Selektieren 0 
Selel:tieren U'! 2 (nicht benutzt, ofFenl 
Hasse 

(step1 
Schreibdal en (wri te data) 
Schreiben erlaubt iwrite enatl'lel 
Hasse 
HaSSE 

• 

, -

(headJ1 bei ei nseit igem LW ah Hasse 
l aufwerk bereit (rEddyl I siehe Bemerku ng 13 

nicht benut zt 
Masse 
Masse 
M,äs:E 

LW 1 
Hotor ein in ir::ht benutzt, offen) ' 
Schritt-Ric htun g 1step dirertion) 
Ma sse 
Hasse 

' lra c l: 0 
• 

Diskette sch reibQC'srhützt prot-ectecD, 
gelesene Da ten Datal 

,nicht brn l! tzt 

, , 

, , 

, -
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Bedeuhlng der : I ti oen ekel br üc ken: 

offen 
,X l·-Hasse 

rli nd . ein Laufwe -rl: 'ist doppelseitig, das Signal JHO wird erzeugt 
lauftter!: ist einsei ·tig; Schre ibver suthe auf Seite 1 er,zeugen einen 
Fehlerstatus des FOe 

, X2 .a- X2 . -x Weite rleiten des Signals / 110 an das U!, (Illind . ein Ll-I ist 2-sE'itig) 
nur einseitige LW' Nas sele itung zwischen b enach -

. . ' 
·X3.e - n . x : Da s er:z:el l..9t E'in Berei t": Sil,lnal, d?lÖ rillr vorn Zustanä der 

Laufwerl:sl:lappe abhä ngt. Erzeugt dö S LW E'in I das erst 
nach dem Antouren des Motors so ist diese Brijek. nicht zu 
schliessen , dd ein Wechsel . des Ready-Signals die Operatione 'n.des 
U8272 abbricht und einerr Feh ler statui 5ftzt . Um diese 
zu nutzen, ist ein er hiihter Software.,aufwand nötig. 

X3 . x":Hass e: Alle Fälle , in denen ob'iger Falf nicht zutrifft. Das LW silillll i ert 
' dann immer ,Bereitschaft, und Existenz LW kann 

Sy ste mstart durch ein Rückset zen Spur 0 und des, 
ITC-SignaJs erkannt werden. 

Bemerkungen: 

Dii der ankommenden Daten erfolgt di gita l und nicht 
ii.be'r' eine , P.L,L-Schleife. Qurch ' die Synchronisation des Separators Illit jedem 

Datenbit ist der Fangbereich recht groß , 
kungen bis -etwa 201 verkraftet werd en können. Jedoch können Störimpuls E' über 

, Datenleitung den Separator leicht geraten lassen. Beim Betrieb 
Moduls unter Bedingungen ,ist daher die zu den 

laufwerken miiglic hst gering zu halten und abgeschi rmte Kabel zu Yerwenden. ' , 

Beim -Anschluß von Laufwerken NFS 1.b (z . 9. TEAC FD55- FV) sind folgende 
JUII"lper im Laufwer k zu set z'en: 

ML - startet mit 
HL Head-Load-Sig nal aktiv 

(RE) Reset illlf Track\:) bei Sp ... {option.,}) 
Nach unseren Erf ahrun gen 'kann ein Laufwerl: 1.6 d:rekt 10m Ne"t deil des KC 
betrieben werden . Der Anschluß erfolgt über die Ko nt aktst ifte lS2 und 
eine 5403-001 fii t Zugel'ltlast ung nach TGL 37203 . Es 
ist dabei-zu beachten , daß diE +12 V (P!2) gellCiu t:'ing!'h .. lten !evtl_ 
Ci lfl e'instellen). Da ' auf der !nterfac el:u te kein Motor -o n-Regist.e r 
vorhinden ist , wird der Motoranlauf durch vorn FDC-Scha ltkrei \s ge­

wobei zur Ve r meidung der Belastung sspi tze beim mit der 
Yo n 0.5 sec gearbeit Et wi rd . 

Beim Anschluß von MFS 1.4 das Einschalten des Motors gleich­
fall s am Laufw erl: uber ISEx erfolgen . E,:tl. i!<t dazu am Laufw erk dieser ' K.ontakt 
zu ISEx Diode zu brijcken. ' Der Schaltkreis U9272 aktiviert alle 200,us 
die ISEx7Le{tungeri fUr yon Einige Laufwerke (2 .B. Robotron . 
1(:560,0.201 starten in die-ser Zeit be-reits den Motor , so dass das Laufwerl: mit . 
.1kHz vibrlE'rt. In solchen Fällen l!iuß im Lauherk eill ', Verzögerungsglied von ca. 
5D,us in die ' Mo.torsta rtlo gik ' gesch altet dalölit ein Starten w erhinder ,t . 
wird . KSb00 .2 0 das durc h von Cl0.t (10,uF) 
·t0nF · und von R3.7 000 Ohrr,) gege n 4. nOhm sowie Schliessen des Schalters 91.31" 

Bedeut ung der Abkürzungen bei den , 

Xi. e Sti ft der, mi t d., Eingangsleitung dES Steckverbinders verbün 'den ist 
, Xi. a Sti ft dH mit ' der Ausgangsleitung des Stecl:verbinders verbunden ist 
X i. x Shft de , mit de. Schaltl:reis verbunden ist 
.Ma ,5s ,e, Anschluss ' an den Massesti ft 

.' 
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