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Floppy-Disk-Interface fﬂr.Klein:nmputer KCB85/1, KCB7

Der Modul kontrolliert den Datenverkehr mit maximal zwei §'/,70ll1 Disketten-
laufwerken in der Betriebsart FM (Frequenzmodulation, einfache Dichte nach [BM
3740) oder MFM (modifizierte Frequenzmodulation, doppelte Aufzeichnungsdichte
nach IEM 34), Er belégt 4 aufeinanderfolgende E/d - Adressen, ausgehend von

_einer durch N1ckelbrucken einstellbaren Moduladresse. Fir diese gilt folgende

- Zuordnung:
" Modul adresse Nickelbrucken 1
. -18H - Y4ox=¥4.e XS.n=X5.e . R
28H X4.x-%5. )YS.x-¥d.e

Der Modul ist m1t dem FDC-Kontroller UB272004 aufgebaut und interpretiert des-

- sen Befehlssatz (siehe z.B. RFE 36(1987),783). Der Datenverkehr erfolgt iber - ‘,f

das Hauptstatusregister und den Datenpuffsr dicces Schaltkreises. Aus Aufwands-
grinden ist der Datentransfer nicht DHA-gestesuert, sondern erfolgt byteweise
iber den Rechnerbus. Das Signal TC (Terminal Cocunt - Abbruch des Transfers)

wird durch eine Ein- bzw. Rusgabe auf den 'Port TC realisiert. Im -einzelnen

gelten folgende Adresszuordnungen relativ zur Hoduladresse:

@ : FDC-Hauptstatucsregister {(rechnerseitig nur Input) . '

} 2 BDEs Datenreglster {Input und Output) ‘

23 TC (wahlweise. Input oder Output, wobei
g 3 TC i ; der Datenbus nicht ausgewertet wird)

Der ﬂnschluss der- D:sPettenlau?qerPE erfolgt Gber XB!. Dabei kann entweder
eine 2b6-polige Verteilerleiste 327/26 nach TGL 37912 in Schlitzklemmtechnik auf
der BE-Seite oder eine 26-polige Buchsenleiste-212-26 nach TGL 29331/84 auf der
L-Seite eingesetzt werden. Im ersten Fall wird die Spezialbandleitung XCA 26u0.3
verwendet, im zweiten Fall ist die VYerwendung von 24-poligem Flachbandkabel mit
einem wellenwiderﬂtand von rund 185 Oha vorteilhaft. Bei Reihenschaltung der
Laufverke und ordnungsgemdssen Abschluss der Leitungsenden am letzten Laufuerk
konnen durch die Verwendunn von Leistungsgattern mit open-ceollector-Ausgang
Kabellé&ngen von maximal 5 m erreicht werden. ; ;

Die Steckerbelegung erfolgte in Anléhnung an das Laufwsrk Robotron K3500.28.
Iur optimalen Anpassung anderer Laufwerkstypen an den Modul sind die Wickel-
bricken Xt, X2 und X3 vorgesehen.

i
1

Steckerbelagund ARG 0

Signal -Kontakt = Richtung  Bedeutung

e o e e e = e

HL Al ‘ Dutput - Kopf laden,bzw. in Benutzung>{head load} "
. /8E3 ¢ A2 3 (Output) Selektieren LW 3 {nicht benutzt, offen)
FIX - 0 A3 Input - Indexloch erkannt :
/SEB A4 Qutput  Selektieren LW @
18E2Z -~ A5 (Output) Selektieren LW 2 (nicht benutzt, offen) _
- BND Ab Masse : - S 3
/ST End . Dutput Schrittimpule {step)
LD <Al 3 Output Schreibdaten {(write data)
IWE- A9 ' Dutput Schreiben erlaubt {(write enable)
*BND ALD ' Masse *
GND ALL. Masse
/HD AL2 . Qutput Schreibkopf (head)} bei einseitigem LW an Masse
/RDY . Al3 Input . Laufwerk bereit (ready), siehe Hemerkung X3
L o R{ " nicht benutzt
GND . B2 S Masse
GND. B3 . Masse
GND B4 ‘ ) Massze : "
/SEY - BS "~ Dutput Selektiéren LW 1 E . ; :
IR0« (BE {Qutput) Motor ein inicht benutzt, offen)
18R e B : Output Schritt-Richtung {step direction)
_GND B y Masse : S
BND B9 Masse ; s,
“/T0 Bl@ Input “Track 9 erkannt : i Rt =
/WP . B11 Input Diskette echreibgeschitzt {(write protected) i @,iﬁ,
/RD BL2 Input gelesene Daten fread Data) a; Ty Jl meL
S B13 ' nicht benutzt v i AR



Bedeutuno der ‘laufuwerkseitigen Wickelbriicken:

Xi offen : mind.

i < ein Laufwerk ist doppelseitig, das Signal /HD wird erzeugt
. X1-Masse :

Laufwerk ist einseitig, Schre:hversuche auf Seite 1 EFLEUQEH ginen
Fehlerstatus des FDC :
Weiterleiten des Signals /HD an das LW, fm]nd ein LW ist 2- se:tlg)

nur einseitige LW (Ein=chalten einer Ha:selp1tunq ‘nzschen benach-
barte Signalleitungen)

%3.e-X3.x : Das Laufuerk erzeugt ein Bereit-Signal, das nur vom Zustand der
Laufwerksklappe abhangt. Erzeugt das LW ein Ready-Signal, das erst
nach dem Antouren des Motorc anliegt, so ist diese Bricke nicht zu '
schliessen, da ein Wechsel des Ready-Signals die Operationen.des
UB272 atbricht und einen Fehlerstatus setzt. Um diese Eigenschaft
zu nutzen, icst ein erhdéhter Softwareaufwand ndtig. !

¥3.x-Masse: Alle Falle, in denen obdiger Fall nicht zutrifft. Das LW simuliert

3 ‘dann immer .Bereitschaft, und die Existenz des LW kann beinm
Systemstart durch ein Ricksetzen auf Spur @ und Auswerten des.
/T0-Signals erkannt werden. i

 X2.a=-X2.%
X2.a-Masse:

Bemerkungen:

Die, Takt-Daten-Separierung der ankommenden Daten erfolgt digital und nicht
iber eine-PLL-Schleife. Durch die Synchronisation des Separators mit jedem
empfangenen Datenbit ist der Fangbereich recht grofl, wodurch Gleichlaufschuan-’
kungen bis-etwa Z8% verkraftet werden kianer. Jedcc h kénnen Stﬁr:mpulre iber die

- Batenleitung den Separator leicht aufler "Tritt" geraten lassen. Beim Betrieb
des Moduls unter ungiinstigen Bedingungen.ict daher die Leitungsliange zu den
Laufwerken moglichst gering zu halten und sind abgeschirmte Kabel zu veruenden.’

Beim-Anschlufi von Laufwerken NFS 1.6 {z.8. TEAC FDSG-FV)
Jumper im Laufwerk zu setzen: E

ML  Hotor startet mit Select-Signal

HL Head-Load-Signal aktiv

(RE) Reset auf Track® bei Spannungszuschaltung toptional)
Nach unseren Erfahrungen kann ein Laufwerk MFS 1.4 direkt vom Netzteil des KC - -
betrieben werden. Der AnschluBl erfolgt dbker die drei Kontaktestifte X52 und
eine dreipolige Buchsenleiste 54B3-00! mit Zugentlastung nach TGL 372083. Es
ist dabei- zu beachten, daB die +12 V (P!2) genau eingehalten uwerden (evtl.

am Netrteil einstellen). Da auf der Interfacekarte kein Motor-on-Register

vorhanden ist, wird der Motoranlauf durch Head-load vom FDC-Schaltkreis ge-
steuert, wobei zur Vermeidung der BElastuﬁgﬁspltIP beim Motoranlauf mxt der
maxxmulen ver;ngerung von B.3 sec gearbeitet wird. .

sind folgende
|

Reim Anschlufl von LaufwerPen MFS 1.4 muft dac Eincechalten dec Motors gleich-

“falls am Laufwerk dber /SEx erfolgen. Evtl. ict dazu am Laufwerk dieser Kontakt
zu /SEx mit einer Diode zu briicken. Der Schaltkreis U8272 aktiviert alle 20808,us

die /SEr—Le1tungen fir die,Dauer von 25,us. Einige Laufwerke (z.B. Robotron

: !
K560@.20) starten in dieser Zeit bereitc den Motor, so dass das Laufwerk

mit,
1kHz vibriert, In solchen Fé&llen muB im Laufwerk ein. Verzégerungsglied von ca.
SB,us in die

Motorstartlogik geschaltet werden, damit ein Starten wverhindert
wird., Beim KGSb600.20 erreicht man das durch Auswechseln von Cl0.1 (18,uF) gegen-
40@nF und veon R3.7 {100 Ohm) gegen 4.7k0hm sowie Schliessen des Schalters S1.3).

Bedeutung der Abkirzungen bei den Wickelbricken:

Xi.e [ Stift der mit der Eingangsleitung des Steckverbinders verbunden ist
"Xi.a Stift der mit .der Ausgangsleitung des Steckverbinders verbunden ist
¥i.x  SBtift der mit dem Schaltkreis verbunden ist

Masse Anschluss-an den Massestift

880726wo/fr
Dr, I’!Dmm
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